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Ansteuerung:
Rot: 128, Dir @ oder 255
Aus: Rot: @, Griin: @

L
w

bewegt sich der Stepper 5 mal langsamer.
=> Die Jumper missen anders gesetzt sein.

Wenn die Transistoren bestiickt sind, dann kann der Stepper im Stillstand
gebremst werden mit Rot:0, Grin: 255
Uber den blauen Kanal kann eine LED geschaltet werden.
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