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Erweiterungen fur die Schrittmotor
Steuerung mit WS2811

Diese Bauanleitung beschreibt die mdglichen Erweiterungen der Stepperplatine in der
Minimalbestuckung.
Die Anleitungen flr die Bestuckung der Stepperplatine ist hier zu finden.

Schnellsprung zu den Teilen der Anleitung.

e Anleitung fir die Endschaltererweiterung
¢ Anleitung flr das Ultramicrostepping (ganz langsame Bewegungen)
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Endschalter

Uberblick

Es gibt zwei mdgliche Varianten von Endschaltern. Einfache Kontaktschalter wie REED-Kontakte,
Taster oder Schnappschalter oder die evtl bessere, da kontaktlose Variante mit Hallsensoren.
Fur beide Varianten werden leicht abweichende Bauteile und Beschreibungen notwendig.

Variante mit einfachen Tastern, Reedkontakten oder
Schnappschalter

Stuckliste

FUr die nachfolgende Stlckliste wurde auch wieder ein Warenkorb bei Reichelt angelegt.
Nicht enthalten sind:

¢ Platine 550 und die Bauteile fur die Minimalbestickung

Anzahl/Kennung Bauteil Bestellnummer / Link|Bemerkungen
1 CON1 Stiftleisten, RM 2.54 mm, 2-polig, gerade|MPE 087-1-002

1 D2 Diode 1N4148 1N 4148

2 Q1, Q2 BS170, Mosfet, N-Channel, TO-92 BS 170

2 SW1, SW2|Tasterm REED-Kontakte Nicht im Warenkorb enthalten.
Bauanleitung

Flr diese Erweiterungen sind nur eine handvoll Bauteile notwendig, wodurch sich der Einbau schnell
bewerkstelligen lasst.
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und den beiden Mosfets (Q1 und Q2)
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Abweichungen bei den Jumper

Bezeichnung Bedeutung

Fir die Verwendung der Endschalter, darf der Jumper nicht geschlossen sein,
anderfalls ist der Endschalter an CON2 nicht aktiv.

NO_END _SW (rot)
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Variante mit Hallsensoren

Stuckliste

FUr die nachfolgende Stlckliste wurde auch wieder ein Warenkorb bei Reichelt angelegt.
Nicht enthalten sind:

e Platine 550 und die Bauteile flr die Minimalbestickung

Anzahl| Kennung Bauteil Bestelll-rii:;nmer/ Bemerkungen
CON3, e .

2 CON5 Stiftleisten, RM 2.54 mm, 3-polig, gerade |MPE 087-1-003

1 D2 Diode 1N4148 1N 4148

4 8111 Q2, Q3, BS170, Mosfet, N-Channel, TO-92 BS 170

Widerstand, 10KQ

2 R6, RY Braun-Schwarz-Schwarz-Rot-BRAUN METALL 10,0K
SWI1H, TLE 4935L Hallsensor, digital, bipolar, latch,

2 SW2H 3,8-24V TLE 4935L

Bauanleitung

Den Anfa

ng macht die Diode D2

und die beiden Widerstande R6 & R7 (10KQ).
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Abweichungen bei den Jumper

Bezeichnung Bedeutung

Far die Verwendung der Endschalter, darf der Jumper nicht geschlossen sein,
anderfalls ist der Endschalter an CON2 nicht aktiv.

NO _END_SW (rot)

[dee von Erich
und Michael

by Hardi

https://wiki.mobaledlib.de/

POOONE o ¢ VORI . no_EnD_sW @ @@
S88006888 % [']’ T L

MobaledLib Wiki - https://wiki.mobaledlib.de/


https://wiki.mobaledlib.de/_detail/bilder/anleitungen/bauanleitungen/550/550_stepper_unterseite_loetjumper.png?id=anleitungen%3Abauanleitungen%3A550de%3Aerweiterungen

Last update:
2023/03/04 anleitungen:bauanleitungen:550de:erweiterungen https://wiki.mobaledlib.de/anleitungen/bauanleitungen/550de/erweiterungen
18:32

Ganz langsame Bewegungen

Stuckliste

FlUr die nachfolgende Stlckliste wurde auch wieder ein Warenkorb bei Reichelt angelegt.
Nicht enthalten sind:

¢ Platine 550 und die Bauteile flr die Minimalbestickung

Anzahl/Kennung Bauteil Bestellnummer / Link Bemerkungen
MOS 4017 Counter, 10-Stage, 3-15V,

1 Ic1 DIP-16 MOS 4017

1 IC-Sockel 16-polig GS 16P

1 1 Stiftleisten, RM 2.54 mm, 2x10, gerade |MPE 087-2-020

1 Jumper 2,54, mit Grifflasche, rot JUMPER 2,54GL RT

Bauanleitung

Da nur 2 Bauteile eingeldtet werden mussen, ist diese Erweiterung schnell erledigt.
Den Anfang macht die 16 pollge IC- Fassung fur den MOS 4017

gefolgt von der 2x10-poligen Stiftleiste.
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Jumper

Die Geschwindigkeit kann durch den Jumper um einen Faktor von bis zu 12 verlangsamt werden.
Das waren in der langsamsten Stufe 1/176 Step (1/16 * 11).

Jumperposition Beschreibung
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Abweichungen bei den Lotjumper

Bezeichnung Bedeutung Standardzustand

FUr die Verwendung von IC1 darf der Jumper nicht
geschlossen sein.

NORM_STEP (griin)|Uberbriickt den IC1

®® U:He® *« o o
. . I Ill . . . [dee von Erich
= _- = . .‘ . . und Michael
e - oeollilige o ©0 0

W52811 50T-8

https:/fwiki.mobaledlib.de/

000N & o e voenosw @@
.......... [-]’ 'Y X

https://wiki.mobaledlib.de/ Printed on 2025/10/30 04:55


https://wiki.mobaledlib.de/_detail/bilder/anleitungen/bauanleitungen/550/550_stepper_unterseite_loetjumper.png?id=anleitungen%3Abauanleitungen%3A550de%3Aerweiterungen

2025/10/30 04:55 11/12 Erweiterungen flr die Schrittmotor Steuerung mit WS2811

Schaltplan

kompletter Schaltplan
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vereinfachte Version

1 2 3 4 5 6
Dol ol ol
A A
470uF 25V
L L.
I al8 o
oL«
A= +8v +?]V +ﬁ/
M1
O_ar— <13
= GND MIE] o «|
+8v &l 9] 1 o] [ ol Jx A4988 BEOARD =] o
B 1 2 [ 6 E% oute e T A EMABLE | proamre wwoT |_YmMaT 2 -|;' B
pud E— I seT outr 2 J_ c2 MSL 1 ys1 GNDMOT 4|GN[’MOT =Lt
5 8 & voo _oute P 2 LM% ] sz 28 [MZAB BE
H ﬂsz._n 2.2uF M53 MS3 28 M2A
GND o1 3 o RESET | mespr Ta [ MIA
SLEEP | zpep M1B :
B STEP LEER 18 ey Winzige Stepper
STEP VoD T”’ flr Signale oder
IR DIR GND + :
DIR GND c11 Weichen
100nF
==cC1
L 220nF MS1 MS2 MS3 Achtung
—_ %‘O £ — - - - Full Step (Schnell) Spannung am A4988 Poti
n X - 12 Step auf 0.15V einstellen fir die
— - X - l4aStep winzigen und die 28ByJ-48
GND X X - 18Step Stepper.
C X X X 1/16 Step (Langsam) C
X = Jumper gesetzt
In der unteren Position der Jumper kann
die Geschwindigkeit iber den blauen Kanal
umgeschaltet werden,
Blau = 255 => Schneller
Wenn ein DIL WS2811 verwendet ist, dann
beweqt sich der Stepper 5 mal langsamer. —
=> Die Jumper mussen anders gesetzt sein.
D D
T : ; Ver.: 1.0 by Hardi
Wirklich |Einfache Schritt- -
motor Steuerun WS2811_Stepper_Einfagh
t WSZS]_]_ g 29.04.2021 22:40
mi Sheet: 1/1 \
1 2 3 4 | 5 \ 6

https://wiki.mobaledlib.de/ - MobaLedLib Wiki

Permanent link:

https://wiki.mobaledlib.de/anleitungen/bauanleitungen/550de/erweiterungen *:t

Last update: 2023/03/04 18:32

https://wiki.mobaledlib.de/

Printed on 2025/10/30 04:55



https://wiki.mobaledlib.de/_media/bilder/anleitungen/bauanleitungen/550/550_ws2811-stepper_schematic_einfach.png
https://wiki.mobaledlib.de/
https://wiki.mobaledlib.de/anleitungen/bauanleitungen/550de/erweiterungen

	Erweiterungen für die Schrittmotor Steuerung mit WS2811
	Endschalter
	Überblick
	Variante mit einfachen Tastern, Reedkontakten oder Schnappschalter
	Stückliste

	Bauanleitung
	Abweichungen bei den Jumper

	Variante mit Hallsensoren
	Stückliste

	Bauanleitung
	Abweichungen bei den Jumper


	Ganz langsame Bewegungen
	Stückliste
	Bauanleitung
	Jumper
	Abweichungen bei den Lötjumper


	Schaltplan
	kompletter Schaltplan
	vereinfachte Version



