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Einfache Schrittmotor Steuerung mit
WS2811

Diese Bauanleitung beschreibt die mdglichen Erweiterungen der Stepperplatine in der
Minimalbestuckung.
Die Anleitungen flr die Bestuckung der Stepperplatine ist hier zu finden.

Schnellsprung zu den Teilen der Anleitung.

e Anleitung fir die Endschaltererweiterung
¢ Anleitung flr das Ultramicrostepping (ganz langsame Bewegungen)
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Endschalter
: Achtung Baustelle
() Der Inhalt ist fur die Endschalter ist noch in der Erstellung.

Ganz langsame Bewegungen

Stuckliste

Fur die nachfolgende Stlckliste wurde auch wieder ein Warenkorb bei Reichelt angelegt.
Nicht enthalten sind:

¢ Platine 550 und die Bauteile flr die Minimalbestickung

Anzahl/Kennung Bauteil Bestellnummer / Link Bemerkungen
MOS 4017 Counter, 10-Stage, 3-15V,

1 Ic1 DIP-16 MOS 4017

1 IC-Sockel 16-polig GS 16P

1 1 Stiftleisten, RM 2.54 mm, 2x10, gerade |MPE 087-2-020

1 Jumper 2,54, mit Grifflasche, rot JUMPER 2,54GL RT

Bauanleitung

Da nur 2 Bauteile eingel6tet werden mussen, ist diese Erweiterung schnell erledigt.
Den Anfang macht die 16-polige IC-Fassung fir den MOS 4017
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Jumper

Die Geschwindigkeit kann durch den Jumper um einen Faktor von bis zu 12 verlangsamt werden.
Das waren in der langsamsten Stufe 1/176 Step (1/16 * 11).

Jumperposition

Beschreibung
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nur jeder zweite Impuls steuert den Stepper an. (am schnellsten)

1/3 der Steps von MS1, MS2 und MS3

1/4 der Steps von MS1, MS2 und MS3

1/5 der Steps von MS1, MS2 und MS3

1/6 der Steps von MS1, MS2 und MS3

1/7 der Steps von MS1, MS2 und MS3

1/8 der Steps von MS1, MS2 und MS3
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1/9 der Steps von MS1, MS2 und MS3

1/10 der Steps von MS1, MS2 und MS3
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Jumperposition Beschreibung

nur jeder zwolfte Impuls steuert den Stepper an. (am
langsamsten)
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Abweichungen bei den Lotjumper

Bezeichnung Bedeutung Standardzustand
Fur die Verwendung von IC1 darf der Jumper nicht
geschlossen sein.

NORM_STEP (griin)|Uberbriickt den IC1

[dee von Erich
und Michael
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Schaltplan

kompletter Schaltplan

1 \ 2 | 3 \ 4 \ 5 6
CON3 und CONS kénnen zum Anschluss eines Hall Sensor Jd] Hall Sensor Bei einem winzigen Schrittmotor '.Hl‘.Hz‘lm‘.HA
Hallsensors als Endschalter oder eines Schalters T 4905 Y TLE4905 werden keine Endschalter benétigt.
welcher geschlossen ist wenn die Endlage Dann entfallen Q1, Q2, D2 & CONL.
ereicht |sgl uerwendet:msrden ¢ o o E Stattdessen wugde?Jumper NO_END_SW
R6, R7, Q3 & Q4 werden nur dann bendtigt. %.—4 o ?, E felele] ) und CON2 verbunden. - -
i z =z e z
Dann werden CON1 & 2 nicht bestiickt. =3 ] —|E g T—u 15 NEMAL7
A Ho R o Ly e e +5V 2 A
Zur néchsten Platine. 8V 8
Uber diesen Stecker konnen mehrere Platinen miteinander <& <[5 e Rl
verbunden werden ol = ol =
Dadurch bendtigt man nur einen Anschluss zur Verteilerplatine.
Hier kénnen U-Férmige Verbinder verwendet werden: _ 12V fir Stepper
htips:/iwww.elekironikpraxis.vogel.def o i o :
stiftleisten-fuer-planare-verbindung-a-413944/, 'J 5 S L' |E = c2 = g:; b\lélgen -
Dummerweise kann man die Teile nirgend wo kaufen. l.% ] a F EZUF 2 QL ) ) 288&?}48
g g 3 g
R . TEPPER CON
@ ©
I <. L > e .
o —1 2
o Der WS2811 kann aptional %'SZD gSZD :.L: E
| ) Ia z auch als SMD bestlickt E = ©  A70uF 25V <
o e o o + werden weil diese Version — o =
B ) J billiger und besser verfugbar 5 Ii_l J_ B
X \ | ist. +5V/ +5V | 't CON4
Jumper TERM schliefen ol o a, )| 9 =]
wenn keine weiteren 1 ar= g O Gl =
Platinen an Stecker SV3 5 Optional WS2811 SMD O'
angeschlossen werden. i o= ol =z M1
r S| 4rems =77 - o
5l o 1
S swz 215 b0 oute o1 © fozjed © CuABLE A4988 BOARD wor e =
— 2 +5V <3 }—« DIN >—|h o >—|k b ENABLE VMOT i) = ™
ol u L SET ouTR B Lo ¥ g MSL | ms1 GnovoT  |-CHDMOTY B
= = 8 wvob oute P— L %2 ] yg 28 |-M2AB = o
ol 212 NEY T [TEFEN e 2a | m2a
= et FR =) RESET | prepy Ta M
e © o 4 = NORN_STEP I:SEEEE SLEEP 18 ﬁ";\?ﬁ—‘ Winzige Stepper
z'—:7 GND i = 1) ] stER VDD W fiir Signale oder
+ Vl —. >—2f po oute DIR GND i Weichen
c e 4 -1 El‘?’\“F ouTR &4 1 I 100nF c
5 6 8| 3 ==Cl =_C3
_E- = 1 VoD _oute P4 230nF 220nF MS1 MS2 MS3
o B6=5V 4 ZR x - - Er;\SSlep (Schnell) Achiun
= - . tep tung:

S - X - 1/4 Step Spannung am A4988 Poti
4-pol oder 6-pol i + X X - 18Step auf 0.15V einstellen fur die
Wannenstecker GND X X X 116 Step (Langsam) winzigen und die 28ByJ-48

[ ] Close "6=5V"if Pin 6 is 1 - IC1 Stepper. [
used for 5V of z Fur ganz langsame X = Jumper gesetzt
Leave open if it's used Y 8 Q0 Bewegungen kann In der unteren Position der Jumper kann
for 12V N LED In Weich QL ein zusatziiches IC die Geschwindigkeit iiber den blauen Kanal
- in Weiche Qz verwendet werden. umgeschaltet werden.
| I; oder Signal Qz - Blau = 255 => Schneller N
tn i b o Nommalerweise ist Wenn ein DIL WS2811 verwendet ist, dann  Revision History
Van varangegangener Platine - 85 aambed’ ”‘Cé“ bewegt sich der Stepper 5 mal langsamer. 22.04.21: Started
D/ anst o wﬁjz‘s: Sl?épser[ => Die Jumper miissen anders gesetzt sein
nsteuerung
¢ Q8 - " T -
ok ot 0. om0 gl e s mesnsenr | Einfache Schritt- Ver.. 1.0 by Hardi
Wenn die Transistoren bestiickt sind, dann kann der Stepper im Stillstand 15 RES CO Steprate 8 Sek. WS2811 Stepper
gebremst werden mit Rot:0, Grin: 255 Mitdem IC lassen | ITVOLOF Ste ueru ng =
Uber den blauen Kanal kann die geschwindigkeit in zwei Stufen verstellt 4017N sich aber feiner . 29.04.2021 19:51
werden. Blau: 0/255. Abstimmungen mit WS2811
Die Geschwindigkeiten sind abhangig von den MS1-3 Jumpern. machen Sheet: 1/1 ‘
1 \ 2 [ 3 4 [ 5 [ 6

MobaledLib Wiki - https://wiki.mobaledlib.de/


https://wiki.mobaledlib.de/_media/bilder/anleitungen/bauanleitungen/550/550_ws2811-stepper_schematic_komplett.png

Last
update:
2021/06/06
17:34

anleitungen:bauanleitungen:550de:erweiterungen https://wiki.mobaledlib.de/anleitungen/bauanleitungen/550de/erweiterungen?rev=1622997295

vereinfachte Version
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