2025/08/02 18:29 1/18 Platinen

Platinen

Es sind 3 rote Platinen verflgbar, die aufeinander abgestimmt sind (erhaltlich tber PN im Stummi-
Forum an Domapi):

e Hauptplatine: diese wird in der Nahe der Drehscheibe unter der Anlage montiert, sie umfasst
alle notwendigen Bauteile zum Betrieb der Drehscheibe (auBer den 4 Tastern)

e Panelplatine: sie wird optional an der Anlagenvorderseite montiert und enthalt die
Bedienelemente (4 Taster, Drehencoder und Poti) sowie eine weitere LED und das OLED

e Buhnenplatine: diese montiert man unter die Bihne, um damit Signale sowie
Beleuchtungseffekte anzusteuern

Verwendet man die Hauptplatine und die Panelplatine, so darf man OLED, Drehencoder und Poti
natdrlich nur jeweils einmal aufléten.
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Folgende Features sind bei der neuen roten Platine im Vergleich zur bisherigen schwarzen
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Platine dazugekommen bzw. weggefallen:

+ neben der Hauptplatine gibt es eine Panel- und eine Bluhnenplatine

+ direkter Anschluss einer Panelplatine mit 4 Tastern, Poti, Drehencoder und LED

+ direkter Anschluss einer kleinen Blihnenplatine oder der MobalLedLib fur Beleuchtungseffekte
+ separate Stromversorgung der Buhne fir Anschluss eines Gleisbesetztmelders (v.a. fir 2L)

+ Schraubklemmen statt Wannenstecker

+ Erweiterungsmaglichkeiten Uber separaten I2C-Anschluss, evtl. fur kinftige Softwareversionen

- kein 2. Stepper vorgesehen
- kein CAN / SX vorgesehen

Hauptplatine

V1.0

B40C3x00-2200A 1000u Locoturn Drehscheibensteuerung V 1.0 | domapi | Januar 2023

+
‘6 O c 7 Q000000000000 00

D11
Arduino_Nano_v3.x
(o 0 B w0l o

@ R23 4,7k

3 3
[ Jos suofJo
Q-o (o) , R19 4.7k

Dig_B =

. °§©O JP12 J9

Dng_20 o= @ DCC_B 3 E R5 100 U3 CNY17-1 Extension
QO o Zlo @ > | o

JP11
J6 JP13(@B)NO_GBM o o
JP15(@B)LED_FLASH ‘ o o
R4 1.2k. U2 CNY17-1
JP14 (@B)LED_TURN

ro@icons of Folf

R13 @)L 3
5v 68 0@ o.iOk ¢
GND R15 10k R16 22k

IONIO)

-
T[ GND 3.2
B0 0 0]
OLED-Display_I?C
R12
ol [0 g
R11
of |ogy

czo—BO Oc2 OoOmmDO

100nF  100nF
1N4148 ’7
50kOhm

5 ggg otaryEncodi]

. Sz J11 Encoder O

S
ey
o

5

g

0ol

W89 200 A0Z-%T
31

SRESIOP U9 ¢ ©

coocoonr
000002

U6 JQ6500* MP3

OEO
R7 470

NO_POL2 NO_POL1

B2
@ @

JBS
monostabil 2_x_UM_5V

0000000
0000000z
12qedwoy— guo)

https://wiki.mobaledlib.de/ Printed on 2025/08/02 18:29



2025/08/02 18:29 3/18 Platinen

B40C3x00-2200A turn-Drehscheibensteuerung V 1.0 | domapi | Januar 2023

ROV OOOOOOOO
hd N W -
i Aerzumzoz_‘:\Jano_le i C‘E-.'O
J o — R23 4,7k
D3 m . N — R20 4,7k
GiM iN414g 6! cii-o < sch—f-l-o
Bihne YN ’ RIS 4.7k

PQPPROOOOVOOOOOO 19
" R6 2100 R5 100 U3 CNY17-1 Extension

-0 c{ll> i Dvccgi'
00000000 d » I

J6 P13 @ NO_GBM
JP15 (@) LED_FLASH

JP14 (@P)LED_TURN

o
% JP16 (@P)LED_D13 e._ 10k
R1Z .8 R1
5V 68 =8 )"3)10;*} 35170

GND R15 10k R16 22k

scL
(4 ]
U2 CNYL7-1 = 5V

00000000 57V
D K ol

R4 1,2k .

100nF

=
(D
£

¢) Onboard_LED

,
@3
[

20 MobaledLib

ﬂ° 470pF
>
0
=
=,
[: x:
N
_J
-
©
i
o
[ —
o
E

0\
=,
o
O
~
|«
[F
=
|
M
o
Z
(=
o
n
(o)
(=4
-
o)
=

OLED- Dlsplay_l &
R12

C-Hl -0 5,

R11

@.--'9 82k

c3 (' O (' D2

JP2
(D) @

NO_POL2 NO_POL1

13qedwoy— cuo)
JP5

100nF  100nF  pp

°J
i g @T

Qoo
% n o o LtaryEncodi‘
5V  GND puoo

MobaledLib Wiki - https://wiki.mobaledlib.de/



Last

2832333/16 anleitungen:bauanleitungen:locoturn_v10:150_locoturn_platinen https://wiki.mobaledlib.de/anleitungen/bauanleitungen/locoturn_v10/150_locoturn_platinen?rev=1710602614

15:23

00000000000 g )

(¢ ]
(¢ ]
o O

¥ O memeno

o

goQnoo o)

00000000
©]
&)

- 00000000

o 00O
o0
‘o0
oo

00606

)
0
o &
° O
° o
orn

o
0 o

0

000 000l ©

©
2

(e e NeNeNCNCNoNONoNCNoRONO NN )

-] @ () (e)

® o °
D o o

OO0OO0OO0OO0OOO0OOO0OOOOOOO

https://wiki.mobaledlib.de/ Printed on 2025/08/02 18:29



2025/08/02 18:29 5/18 Platinen

Jo 'o} (o]
9“0 000000 29"

MobaledLib Wiki - https://wiki.mobaledlib.de/



Last
update:
2024/03/16
15:23

anleitungen:bauanleitungen:locoturn_v10:150_locoturn_platinen https://wiki.mobaledlib.de/anleitungen/bauanleitungen/locoturn_v10/150_locoturn_platinen?rev=1710602614

)6 . IP13(EDINO_GBM.
IPIS(EILED_FLASH ™
- -JP14(HLEDLTURN

P16 _“ra_nu .4'"03,:‘ 4

5=

IJ
32am Rxsxdk kxézk La o

0000‘4

QOEABOZZONID :
g
Made 1 T 4

s S 100nF; um Flash Nm
3 e L)
223308 5

0 @)
&wnma._.! ﬁﬁ(‘ﬁﬁnm(‘m

JLu:mm_—’aoo

V1.1

https://wiki.mobaledlib.de/ Printed on 2025/08/02 18:29



2025/08/02 18:29 7/18 Platinen

B40C3x00—-2200A 1000p LocoTurn*Drehscheibensteuerung V 1.1 | domapi | Februar 2024
+

« Arduino_Nano_v3Xx
L7805 R2 22k A0 @

E‘D. Y ._l:l_. s R23 4,7k

P17,

o v o M of Jou- e }e

Bihne [~ eve |S JQ@DFP RIO &7k " . R20 4,7k
(&)

Dig_| ol )
< ﬂ@&‘ JP12 oo L@ :xxnnnnnn )

9
@ DCC_B R22 * R6 100 100 » U3 CNY17-1\ . Extension

0 o oW o o lee[ lemle io
JP13 (@) NO_GBM ° . zzt:
JP15@DLED_FLASH = Lermsd ™

U2 CNY17 1°5v@
+JP14 @B)LED_TURN 00000000 - - © «om
JP16 (@B)LED_D13 QBO N 100nF -~ R21 1k § o L

% R13 JP4— JP3
5 68 0@ 00 o
GND R15 10k R1 22k

.

e
]
=
(1)

ED

U6 JQ6500 ¢ MP3-TF-16P U9
MobaledLib

o
=
©
o

o
[

(@]

o]

D6 1N4148
‘ U5-TMC2208_Breakout
OLED—Display_IZC .

‘ 5 Gt Lug go
R12 &
o{ o Ms1 @[O0 O] 588 Move
R11 neg.
0 [0 &5 - vs2 B[O O|E D:) uogo
e : I
30 00 O« MSSLD-Q. ‘ =~ o]

Pok. Hall
100nF 100nF D2 S _Db7 D4

IN4148 >

<

monostabil_2_x_UM_5V

12qi3edwoy— ¢uo)

=>
[Te]

S5 a
l_n 00 o o EtaryEncodﬂ 7

J11 Encoder

MobaledLib Wiki - https://wiki.mobaledlib.de/


https://wiki.mobaledlib.de/_detail/bilder/anleitungen/bauanleitungen/150/locoturn_v10/locoturn_platine_top_v1.1.jpg?id=anleitungen%3Abauanleitungen%3Alocoturn_v10%3A150_locoturn_platinen

Last

5832;8:3/16 anleitungen:bauanleitungen:locoturn_v10:150_locoturn_platinen https://wiki.mobaledlib.de/anleitungen/bauanleitungen/locoturn_v10/150_locoturn_platinen?rev=1710602614

15:23

B40C3x00-2200A 1000u LocoTurn*Drehscheibensteuerung V 1.4 | domapi | Februar 2024
+//\\ c8 3t

D11 ?
Arduino_Nano_v3’x —

< < > R2 22k Ao =IO

<) / " S R23 4,7k

S S——demyy L i :

A D3 S i = JP17, e—

GBM 1N4148 D10 IN4001 o -9 soA ¢ SCLE=

it DCC_0
Biihne mxn ) @ IC'—b @ : . « R20 4,7k

Q-2 T000F ©00000000000000
- a D ;) 100nF Ly 19

Dig_0 { | D occ_B (#¥|r22 + * R6 » 100 R5 100 * U3 CNY17-1 . Extension

2 0 e o @ | -°

JP11

JP13(@P)NO_GBM —
- (ol —
Cids
JP15@DLED_FLASH — 7= = 100y

«JP14 (@P)LED_TURN . c7
£ s 9
JP16 @DLEDDL3 G-/ NIO 1o

.5 "5 0@ 0@l g

?

~TF=16P U9 .

N oc- o m D v
a D ShA
a B -SCL
U2 CNY17-1 * 5V
D GND|_
) JP4—‘JP3

©=@

'Oe_l—]_e

MobaledLib

> Ul g

GND R15 10k R16 22k- +
_C> _@ I = 470puF

U6 JQ6500° MP3

OLED-Display_| 2C :
: L
82k

c-{—.-o >, -

c- - ;3

monostabil_2_x_UM_5V

13qnedwoy~ guo)

C3 €W 3 D2

T e ¢ 7

100nF  100nF  po
=5V 1N4148
1 = GND - o\
RVI I 3 Flash Move
50kOhm /A

uoo L= RotaryEncod
‘000 r: o
R gig J11 Encoder puoo

https://wiki.mobaledlib.de/ Printed on 2025/08/02 18:29


https://wiki.mobaledlib.de/_detail/bilder/anleitungen/bauanleitungen/150/locoturn_v10/locoturn_platine_top_bt_v1.1.jpg?id=anleitungen%3Abauanleitungen%3Alocoturn_v10%3A150_locoturn_platinen

08/0 9
- — u\
sl ¢ [ &
©60000000000000 « &
o @0 et itie - U §
@«‘L o EZKyge— “ @ Q
LK (o) °
g Qim0 2N ‘
--b !}- 10 ° /i 6 . ° \O‘. @ " o‘
Eoooooooaaoooogki
[ ] ; [ ] . /7‘%7 1
o/ oo ‘om o) g
000 an o /o0
0000@060 0: ‘0“0

=}

St

\ lH‘G‘O“OOQJQO
00000000

‘@ 0000000

@

oco”@o | O |
[meokio [ g a
000 = 7¢% ol
(EIQ\O?T gﬁ : j

"@7

)

(o (=)

N
gomo

il
=

o
':6“ o
o @

u7

L7805
0

R~

D10 1N4001
€ 3
100nF

R22
470

1,2k,

Al

100p

* ™7 + Arduino_Nano_v3x

mg{ } » | R3 22k AO

©3 e b N\ R23 4,7k @
p17, ¥ : X =
JQ@BB)DFP R19 4,7k . . R20 4,7k
e e900000000000

R5 100 ~» U3 CNY17-1 Extension

. B P vc
o - (4 | I SDA
o . Qa B -scL
) — U2 CNY17-1 °* 5


https://wiki.mobaledlib.de/_detail/bilder/anleitungen/bauanleitungen/150/locoturn_v10/locoturn_platine_komplett_v1.1.jpg?id=anleitungen%3Abauanleitungen%3Alocoturn_v10%3A150_locoturn_platinen
https://wiki.mobaledlib.de/_detail/bilder/anleitungen/bauanleitungen/150/locoturn_v10/locoturn_v1.1_sound.jpg?id=anleitungen%3Abauanleitungen%3Alocoturn_v10%3A150_locoturn_platinen

Last
update:
2024/03/16
15:23

anleitungen:bauanleitungen:locoturn_v10:150_locoturn_platinen https://wiki.mobaledlib.de/anleitungen/bauanleitungen/locoturn_v10/150_locoturn_platinen?rev=1710602614

Spezielle Komponenten und Besonderheiten

Die meisten Bauteile hat jeder gut sortierte Bastler hoffentlich zuhause []. Folgende Komponenten
sind etwas spezieller:

e FUr die 5V Spannungsversorgung des Arduino sollte man einen DC/DC-Wandler (z.B. DC/DC-
Wandler oder DC/DC-Wandler) und keinen normalen Festspannungsregler LM7805 verwenden,
der wird namlich sehr heil.

e Drehencoder gibts z.B. hier, die haben gleich die bendétigten Pullup-Widerstande integriert:
Drehencoder

e Das 50k Poti mit Mittelrastung bei gibt es bei Voelkner, Conrad etc. Poti, eine Stereoversion
passt auch in den footprint

e Weiterhin brauchen wir ein paar LEDs mit den passenden Vorwiderstanden. Die LED-
Vorwiderstande mussen je nach verwendeten LEDs individuell berechnet/am Steckbrett
ausprobiert werden. Im Schaltplan habe ich meine verwendeten Werte, die zu meinen LEDs
passen angegeben. Auf der Platine sind ggf. davon abweichende Werte aufgedruckt.

e Steppermotor-Treiber TMC2208: TMC2208
¢ JQ6500 / DFPlayer: am gunstigsten erhaltlich beim Chinesen deines Vertrauens (ebay)

e R23 (4,7k) muss bei Verwendung der Software-Version 1.0 1% Toleranz haben, damit die
Tasterauswertung uUber die Panelplatine einwandfrei funktioniert.

__ Esistsinnvoll, sich vorher zu Gberlegen, ob die LEDs, Poti
@ und Encoder auf die Platine geldtet oder Gber Buchsenleisten
und Kabel irgendwo am Anlagenrand positioniert werden
sollen.

Schaltplan
Platine V1.0:
drehscheibe_domapi_ vl 290422.pdf
Platine V1.1:
locoturn-schaltplan_v1.1.pdf
Stuckliste

bom_drehscheibe _rot mit_links.xIsx

Hier zur Orientierung ein Reichelt-Warenkorb.
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Platinen-Check wahrend/nach dem Loten

Als ,Loteinsteiger” l16tet man die Bauteile am besten baugruppenweise auf die Platine, beginnend mit
dem Netzteil. Nach jeder Baugruppe kann man den entsprechenden Abschnitt mit einem Multimeter
durchmessen oder testen. Dann den DCC-Teil, das Relais usw. Die Baugruppen sind im Schaltplan
ersichtlich. Bei Dioden und Elkos unbedingt auf die Polung achten! Sobald etwas verbrannt riecht oder
heils wird: Stromversorgung ausschalten und Fehler suchen!

Einen abschlieBenden Check macht man ohne eingesteckten Nano und ohne TMC2208 sowie ohne
Motor. Nach AnschlielSen des Netzteils sollte die grune VCC-LED rechts neben dem Steppertreiber
leuchten und am Nanosteckplatz am entsprechenden Pin 5V messbar sein. In diese Buchse stecken
wir ein Kabel und prifen mit dem anderen Ende, ob die LEDs an den jeweiligen Pins leuchten. Einzig
der Hallsensor muss mit Verbindung zu GND simuliert werden, damit die LED leuchtet.

Dazu ist es hilfreich, wenn man den Schaltplan lesen kann @D

Anschlielfend setzt man noch ein paar Jumper flr den TMC2208 und steckt ihn ein (vorher naturlich
Netzteil abstopseln!). Der oberste Jumper kommt in die rechte Position, damit der Nano den Motor
Uber den TMC spater ein- und ausschalten kann. Die Jumper MS1 und MS2 kommen in die linke
Position und teilen dem TMC mit, dass Microstepping genutzt werden soll. Die beiden unteren Jumper
werden nicht bendétigt! So sieht das dann aus:

MobaledLib Wiki - https://wiki.mobaledlib.de/
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Bei anderen Steppertreibern muss man ggf. andere Jumperpositionen wahlen!

Jetzt kann man den TMC einstecken immer noch ohne Motor, das Netzteil anschliefen und die
Referenzspannung Vref des TMC einstellen. Der hat hierflr ein winziges Potentiometer am oberen
Rand (im Bild oben rechts Uber dem blauen Kuhlergrill). Naheres ist hier zu finden:

https://wiki.mobaledlib.de/hilfestellungen/stepper

Anschliefend kann man den Motor hoffentlich richtig herum anschlieBen. Nun den Sketch auf den
Nano spielen. Wichtig sind geeignete Konfigurationsdaten. Ggf. sind einige Arduino-Bibliotheken zu
installieren.

Falls der Speicher des Nano nicht ausreicht, muss er erst mit einem neuen Bootloader versorgt
werden (OPTIBOOT 8) Arduino Nano mit OPTIBOOT 8 Bootloader.

Panelplatine
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https://wiki.mobaledlib.de/hilfestellungen/stepper
https://wiki.mobaledlib.de/anleitungen/bauanleitungen/locoturn_v10/150_locoturn_nano

2025/08/02 18:29 13/18

Platinen

LocoTurn Drehscheiben—Steuerung Panel V1.1 | domapi | Januar 2023
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Hier ein Bild einer friheren Version der Panelplatine (mittlerweile wurden die beiden Kondensatoren

am Drehencoder auf der Platine integriert):
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Ifta ryEncoder
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Beim finalen Einbau in die Modellbahnanlage werden Drehencoder, Poti, Taster und LED sowie das
OLED Uber kurze Kabel verbunden.

Achtung:

Bei Verwendung der Software-Version 1.0 mussen die

Widerstande R1 - R4 zwingend 1% Toleranz haben, damit
A auch mehrere gleichzeitig gedruckte Tasten erkannt werden!

Ab V 1.1 tun es auch normale 5% Widerstande; gleichzeitige
Tastendricke werden nicht ausgewertet!

Schaltplan

ds_panel 1.1.pdf
Stuckliste
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drehscheibe _panel v1.1.xlsx

Hier wieder zur Orientierung ein Reichelt-Warenkorb

Buhnenplatine

Die relativ dunne Platine misst 42,4 mm x 25,4 mm und die Bauh6he betragt ca. 5 - 10 mm je nach
dem, welcher Kondensator eingebaut wird. Sie passt problemlos unter Fleischmann HO- und N-
Drehscheiben. Bei Marklin und Roco gibt es noch keine Erfahrungswerte.

LEDs

J1
Hauptplatine

J3 LEDs

Gegeniiber J2
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Hier eine altere Version der Buhnenplatine im eingebauten Zustand; die Signale etc. wurden direkt
angelotet ohne Buchsenleisten:
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Im Bild sieht man auch 2 WS2811, die aus einer sogenannten Schokoladentafel stammen. Folgende
WS2811 kamen zum Einsatz: Externer Link. Bei ihnen ist u.U. die RGB-Belegung vertauscht, der
Footprint auf der Platine ist jedoch daran angepasst.

Das direkte Bestucken mit DIL-WS2811 oder SMD-WS2811 ist nicht mdglich! Der Footprint auf der
Platine passt nicht zu deren Pin-Belegung.

Achtung:

Theoretisch kénnen LEDs direkt an die WS2811 ohne

Vorwiderstand angeschlossen werden. Bei manchen LEDs
6 (v.a. weiBen) ist jedoch dann die Helligkeit zu groR. Hier

muss man testen, welcher Vorwiderstand sinnvoll ist. Bei

Viessmann Gleissperr-Lichtsignalen empfiehlt sich bei weil3

ein 4,7 kOhm Vorwiderstand.
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