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Fehlersuche Platine 550 -
Schrittmotorsteuerung

Werkzeug

Digitales Multimeter mit Widerstands- und Spannungsmessfunktion, sowie nach Moglichkeit mit
Durchgangsmessung

Messleitungen mit Spitzen

Messleitungen mit Stecker und Buchsen

LED 3mm oder 5mm

Uberblick und Pins

Da die Pinbelegungen evtl nicht mehr klar ersichtlich sind, hier die Pinbeschriftungen und Funktionen
in der _richtig_e_n Zahlweise.
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Wannenstecker (rot)

1 =VCC (5V)
2 =Dl

3 =GND

4 =DO
5=GND

6 = VCC2 (5V oder mehr)
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3x3 Jumperfeld - Schritteinstellung
(tarkis)

MS1

1 =VCC (5V)

2 = Signal an Treiber MS1

3 = WS2811 Kanal Blau mit 5V oder GND Level
MS2

4 =VCC (5V)

5 = Signal an Treiber MS2

6 = WS2811 Kanal Blau mit 5V oder GND Level
MS3

7 = VCC (5V)

8 = Signal an Treiber MS3
9 = WS2811 Kanal Blau mit 5V oder GND Level

Steppermodul (gelb)

Links

1 = ENABLE

2 = MS1

3 =MS2

4 = MS3

5 = RESET

6 = SLEEP

7 = STEP

8 = DIR
Rechts

9 =GND

10 = VCC (5V)
11 = Motor 1B
12 = Motor 1A
13 = Motor 2A
14 = Motor 2B

15 = GND Power Motor
16 = VCC Power Motor

IC-Sockel WS2811 (helles violett)

1 = OUT GREEN
2 = OUT RED

3 = OUT BLUE
4 = GND
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5=D0

6 = DI

7 = N.C. (keine Verbindung)
8 = VCC

Schraubklemme - opt. Power IN
(weiB)

1 =VCC2 (5-12V)
2 =GND

Stiftleiste LED (hellblau)

1 = LED-Signal
2 =VCC (5V)

Stepperausgang Typ
"Wannenstecker" (rosa)

1 = Motor M2A
2 = Motor M2B
3 = Motor M1A
4 = Motor M1B
5 =VCC (5V)

6 = LED-Signal (WS2811 blau)

Stepperausgang Typ "JST" (grun)

1 = Motor M1B
2 = Motor M2B
3 = Motor M1A
4 = Motor M2A

5 = N.C. (keine Verbindung)

Stepperausgang Typ "NEMA"
(orange)

1 = Motor M2B
2 = Motor M2A
3 = Motor M1A
4 = Motor M1B

Hallsensoren (violett, optional)
Sw1
1 =VCC (5V)

2 =GND
3 = Signal SW1
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SwW2

4 = VCC (5V)
5=GND

6 = Signal SW2

Endpositionsschalter (hellrot,
optional)

Sw1

1 = VCC (5V Uber R4)

2 = Signal SW1
Sw2
3 = Signal SW2

4 = VCC (5V Uber R4)

PSK-Stecker (blau, optional)

1 =GND

2 =VCC (5V)

3 =Dl

4 = DO
Sichtprufung

1. Kontrolle Oberseite

Bei der Sichtprifung werden die Widerstande und Kondensatoren auf die richtigen Werte Uberpruft.
Hilfreich ist dabei der Schaltplan oder eine Abbildung, wo alle Werte ersichtlich sind.

Das nachfolgende Bild zeigt einen GrofSteil der Bauteile.
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2. Kontrolle Unterseite

Auch die Unterseite sollte kontrolliert werden. Dort ist vor allem zu prifen, ob es keine ungewollten
Verbindungen zwischen Lotstellen gibt und ob auch alle Létstellen sauber und ordentlich ausgefuhrt
sind.

Ein groBes Augenmerk ist dabei auf die kleinen Durchkontaktierungen zu legen, da diese sehr leicht
mit benachbarten Loétpunkten verbunden werden kénnen.

Elektrische Prufung

Die Durchgangsprufung und die Messung der Widerstande erfolgt ohne eingesetzte Module und ICs
sowie ohne angeschlossene Kabel.

Sollte ein WS2811 in der Bauform SMD verwendet worden sein, stort dieser den Ablauf nicht bei
einem guten Digitalmultimeter und kann in der Schaltung verbleiben.

1. Durchgangsprufung

Wannenstecker "LED-BUS"

Die Durchgangsprufung kann entweder mit der Funktion ,Durchgangsprufung” in jedem guten
Multimeter gemacht werden, oder wer diese Funktion nicht hat, verwendet die Funktion zum
Widerstand messen (0 - 1,2 Ohm = Okay, Werte die daruber sind, deuten auf Kontaktprobleme hin.)
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07:26

Pin \I'\'lfgll)\_e;::fcker Verbindung 1 weitere Verbindungen
0 MS1-Pinl
0 MS2 - Pin 4
0 MS3 - Pin 7
. O Stiftleiste LED - Pin 2
1 g ISC1::_eSpopcekrer1]x\éSuZ|?]|-3::-n_ f(')n 8 5IZI Stepperausgang Typ "Wannenstecker" - Pin
O Hallsensoren SW1 - Pin 1
O Hallsensoren SW2 - Pin 4
O PSK-Stecker - Pin 2
2 O IC-Sockel WS2811 - Pin 6 O PSK-Stecker - Pin 3
. O Schraubklemme - Pin 2
3 g Is(iiz-eSpopc:renl]X\éSjE?lP}n-gln 4 O Hallsensoren SW1 - Pin 2
O Steppermodul - Pin 15 O Hallsensoren SWZ -Pin5
O PSK-Stecker - Pin 1
4 O WS2811 Pin 5 O PSK-Stecker - Pin 4
. O Schraubklemme - Pin 2
5 g ISCt-espopc(l(reer\:jizﬁlP%n-;m 4 O Hallsensoren SW1 - Pin 2
01 Steppermodul - Pin 15 O Hallsensoren SWZ -Pin5
O PSK-Stecker - Pin 1
6 Nur wenn Jumper ,,6=5V* aktiv [Nur wenn Jumper ,6=12V*“ aktiv
O IC-Sockel WS2811 - Pin 8 O Schraubklemme - Pin 1
Steppermodul
Pin Buchsenleist .
Ste:;eifno:tfl © Verbindung
1 O Endpositionsschalter SW1 - Pin 1
O Endpositionsschalter SW2 - Pin 3
2 0 MS1 - Pin 2
3 O MS2 - Pin5
4 J MS3 - Pin 8
5 O Steppermodul - Pin 6
6 O Steppermodul - Pin 5
7 Nur wenn Jumper ,NORM_STEP* geschlossen O IC-Sockel WS2811 - Pin 2
8 O IC-Sockel WS2811 - Pin 1
O Steppermodul - Pin 15
9 O Wannenstecker "LED-Bus" - Pin 3
O Wannenstecker "LED-Bus" - Pin 5
10 O Wannenstecker "LED-Bus" - Pin 1
O Stepperausgang Typ "Wannenstecker" - Pin 4
11 O Stepperausgang Typ "JST" - Pin 1
O Stepperausgang Typ "NEMA" - Pin 4
O Stepperausgang Typ "Wannenstecker" - Pin 3
12 O Stepperausgang Typ "JST" - Pin 3
O Stepperausgang Typ "NEMA" - Pin 3
O Stepperausgang Typ "Wannenstecker" - Pin 1
13 O Stepperausgang Typ "JST" - Pin 4
O Stepperausgang Typ "NEMA" - Pin 2
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Pin Buchsenleiste

Steppermodul Verbindung

O Stepperausgang Typ "Wannenstecker" - Pin 2
14 O Stepperausgang Typ "JST" - Pin 2

O Stepperausgang Typ "NEMA" - Pin 1

O Schraubklemme - Pin 2

O Steppermodul - Pin 9

15 0 Wannenstecker "LED-Bus" - Pin 3
0 Wannenstecker "LED-Bus" - Pin 5
16 O Schraubklemme - Pin 1

Nur wenn Jumper ,6=12V* aktiv: O Wannenstecker "LED-Bus" - Pin 6

2. Widerstandsmessung

roter Pin schwarzer Pin Widerstandswert|Bestiuckungsvariante

\F/’\ilre]mlnenstecker WLED-BUS™ =i ockel WS2811 - Pin 8 |1 150 Ohm immer vorhanden
\F/)\i/r'c:nlnenstecker WLED-BUS - i sockel WS2811 - Pin 1 |00 1,00 KOhm immer vorhanden
\Ii\ilr?rlnenstecker WLED-BUS™ - i Sockel WS2811 - Pin 2 |01 1,00 KOhm immer vorhanden
\F/’\ilgrlnenstecker WLED-BUS™ i sockel WS2811 - Pin 3 |00 1,00 KOhm immer vorhanden
\Ii\ilrz?rlnenstecker nLED-Bus” - Steppermodul - Pin 1 [0 10,00 KOhm immer vorhanden
\F/)\ilr?nlnenstecker WLED-BUS” - llsensoren SW1 - Pin 3 |00 10,00 KOhm Hallsensoren

\Ii\ilr?rlnenstecker WLED-BUS” - llsensoren SW2 - Pin 6 |00 10,00 KOhmm |Hallsensoren

3. Diodentest

Da ein Testen nicht immer maglich ist, je nach Ausbaustufe, hier eine Detailansicht der Dioden.
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roter Pin schwarzer Pin Besonderheit

Messung nur moglich, wenn Jumper
~,NO_END_SW*" geschlossen und Q2 nicht
bestlckt ist.

IC-Sockel WS2811 - Pin

Endpositionsschalter SW2 - Pin 4 5

4. Prufung der Spannungsversorgung

Hierfur versorgen wir das Modul Gber den Wannenstecker mit Energie und stecken das schwarze
Kabel vom Messgerat in einen der folgenden, mdglichen Kontakte ein.

IC-Sockel WS2811 - Pin 4
Steppermodul - Pin 9
Steppermodul - Pin 15
Schraubklemme - Pin 2
Hallsensoren SW1 - Pin 2
Hallsensoren SW2 - Pin 5

Mit dem roten Kabel kdnnen nun an den folgenden Punkten die Spannungen kontrolliert werden.

Kontakt Spannung
IC-Sockel WS2811 - Pin 8 0 4,65 - 5,20 Volt
Steppermodul - Pin 10 O 4,65 - 5,20 Volt
Steppermodul - Pin 16 O Spannung vom Power _IN bzw je nach Létjumper
LED-Stiftleiste - Pin 2 O 4,65 - 5,20 Volt
Stepperausgang Typ ,Wannenstecker” - Pin 5|00 4,75 - 5,10 Volt
Hallsensoren SW1 - Pin 1 O 4,65 - 5,20 Volt
Hallsensoren SW2 - Pin 4 O 4,65 - 5,20 Volt

5. Signalprufung

Als letzter Schritt erfolgt die Prifung, ob der Datentransfer zwischen der Hauptplatine und dem
WS2812 funktioniert. Dafur wird nun der WS2811 in den Sockel eingesteckt. Das lange Beinchen der
LED kommt dabei in den Pin 2 von der LED-Stiftleiste oder an Pin 5 vom Stepperausgang Typ
~Wannenstecker”, das kurze Beinchen an Pin 1 der LED-Stiftleiste oder an Pin 6 vom Stepperausgang
Typ ,Wannenstecker”. Diese kann nun Uber den Programmgenerator angesteuert werden.

Beispielcode fir Test

Verteiler- Stecl

Aktiv - Filter  Adresse p
oder Name

- .| -]
v

Start Beschreibung ker- £ Name Beleuchtung, Sound, oder andere Effekte
. Nummer Nummer =

LED auf dem

©|Heartbeat LED RGE Heartbeat(#LED) 0 1 0 0 0

1 AnAus [0] L[ED #H|LED einstellbar Const(#LED, C3, #Inch, @, 127) 1 c33 [ 100

Test der LED-Kette @ |Heartbeat LED RGE_Hear theat(#LED) 2 1 0 oo
T
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